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ESAB °
A

ES PROHLASENI O SHODE

V souladu s:
Smeérnice o nizkém napéti 2014/35/EU; Smeérnice o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/EU
smérnice RoHS 2011/65/EU; Smeérnice o radiovych zafizenich 2014/53/EU

Typ pristroje
Svarovaci traktor

Oznaceni modelu

VOZIK A PRISLUSENSTVI od sériového &isla SD524 YY XX XXXX

X a'Y predstavuiji ¢islice, 0 az 9 v sériovém cisle, kde YY oznacuje rok vyroby.
Ochranna znamka
ESAB

Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce se sidlem v EHP Nazev, adresa,
telefonni ¢islo:

ESABAB

Lindholmsallen 9, Box 8004, SE-402 77 Goteborg, Svédsko

Telefon: +46 31 50 90 00

Pri konstrukci byly pouzity nasledujici normy a predpisy EN platné v ramci EHP:

Bezpecnost strojnich zafizeni — VSeobecné zasady pro konstrukci — Hodnoceni rizik

EN 1SO 12 100:2010 a snizovani rizik

EN IEC 60 974-5:2019 | Zafizeni pro obloukové svafovani — Cast 5: Podavag dratu

Zatizeni pro obloukové svarovani — Cast 10: PoZadavky na elektromagnetickou

IEC 60 974-10:2020 [ roatibilitu (EMC)

Sirokopasmové prenosové systémy; zafizeni pro prenos dat pracuijici v pasmu 2,4

EN300328 v2.2.2 GHz; harmonizovana norma pro pristup k radiovému spektru

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Norma pro radiova zafizeni a sluzby —

EN301489-1V2.2.3 Cast 1: Obecné technické pozadavky

Norma elektromagnetické kompatibility (EMC) pro radiova zafizeni a sluzby — Cast

EN301489-17 V3.2.4 17: Specialni podminky pro Sirokopasmovy prenos dat Sv stems

Vice informaci ziskate zde:
Omezené pouZziti, zafizeni tfidy A, ur¢ené k pouziti v jinych nez obytnych prostorach.

Podpisem tohoto dokumentu nize podepsany jako vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce se
sidlem v EHP prohlasuje, Zze dotéené zarizeni spliiuje vySe uvedené pozadavky na bezpecnost a
ochranu zivotniho prostredi.

Misto, datum Signatu7

Gothenburg Peter é{:rchﬁeld
2025-11-06 VP, Global Products
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1

BEZPECNOST

1

BEZPECNOST

1.1 Vysvétleni symbolu

Jak je pouzito v této priruéce: UPOZORNENI! Upozoriiujeme!

CS) NEBEZPECi

Oznacuje bezprostredni nebezpeci, ktera, pokud se jim nevyhnete, budou mit za
nasledek bezprostredni vazné zranéni nebo smrt.

UPOZORNENI!
Oznacuje potencialni nebezpeci, ktera mohou mit za nasledek zranéni nebo smrt.

UPOZORNENI!
Oznacuje nebezpedi, ktera mohou mit za nasledek lehka zranéni.

> > P

UPOZORNENI!

Pfed pouzitim si pre¢téte navod k pouziti, porozumeéjte mu a
fidte se vSemi S&titky, bezpe€nostnimi  postupy
zaméstnavatele a bezpecnostnimi listy.

1.2 BEZPECNOST

UzZivatelé zafizeni ESAB odpovidaji za to, Ze kazdy, kdo na zafizeni nebo v jeho blizkosti pracuje,
bude dodrzovat vSechna pfislusna bezpe€nostni opatfeni. Bezpe€nostni opatfeni musi splfiovat
pozadavky platné pro tento typ zafizeni. Kromé standardnich predpist platnych na pracovisti je tfeba
dodrzovat nasledujici doporuceni.

VeSkeré prace musi provadét vyskoleny personal, ktery je dobfe obeznamen s obsluhou zafizeni.
Nespravna obsluha zafizeni mize vést k nebezpeénym situacim, které mohou zpusobit zranéni
obsluhy a poSkozeni zafizeni.

1.

Kazdy, kdo zafizeni pouziva, musi byt obeznamen s nasledujicim:

* Provoz pfistroje

* umisténi nouzovych vypinacl

* Pracovni zafazeni

» PfFisluSsna bezpecnostni opatieni

* svafovanim a fezanim nebo jinym pfisluSnym provozem zafizeni

Provozovatel musi zajistit, aby:

* pfi spousténi se v pracovnim prostoru zafizeni nenachazeji Zzadné nepovolané osoby

* nikdo neni nechranén pfi zasahu elektrickym obloukem nebo pfi zahajeni prace se zafizenim

Pracovisté musi:

* byt vhodna pro dany ucel

* bez pravanu

Osobni ochranné vybaveni:

» vzdy pouZzivejte doporucené osobni ochranné prostfedky, jako jsou ochranné bryle,
nehoflavy odé&v, ochranné rukavice

* nenoste volné pfedméty, jako 8aly, naramky, prsteny apod., které by se mohly zachytit
nebo zplsobit popaleni

0448 741 001 -5- © ESAB AB 2025



1 BEZPECNOST

5. VSeobecna bezpecénostni opatfeni
« zkontrolujte, zda je zpétny kabel bezpeéné pfipojen
» Prace na zarizenich pod vysokym napétim smi provadét pouze kvalifikovany elektrikar.
* vhodné hasici zafizeni musi byt zfetelné ozna¢eno a musi byt po ruce
* Mazani a udrzba se nesmi provadét na zafizeni b&éhem provozu.

A UPOZORNENI!
Svarovani a fezani elektrickym obloukem muze zplsobit zranéni vam i ostatnim osobam. P¥i
svarovani a fezani postupujte opatrné.

S

o

/

A

|.. .,H
C= NS
DNy

)
©
&

0448 741 001

URAZ ELEKTRICKYM PROUDEM — Muze zplsobit smrt

» Jednotku nainstalujte a uzemnéte v souladu s navodem k pouziti.

* Nedotykejte se elektrickych soucasti nebo elektrod pod napétim holou kizi,
mokrymi rukavicemi nebo mokrym odévem.

* |zolujte se od prace a zemé.
» Zajistéte bezpetnou pracovni polohu

ELEKTRICKA A MAGNETICKA POLE — Mohou byt zdravi $kodliva

» Svaredi s kardiostimulatory by se méli pfed svafovanim poradit se svym
Iékafem. Elektromagnetické pole muze rusit nékteré kardiostimulatory.

» Vystaveni elektromagnetické sile mize mit dal§i neznamé ucinky na zdravi.

» Svaredi by méli pouzivat nasledujici postupy, aby minimalizovali pusobeni
elektromagnetické sily:

o Vedte elektrodu a pracovni kabel spole¢né na stejné strané téla. Pokud je to
mozné, zajistéte je paskou. Nevkladejte t€lo mezi svitiinu a pracovni kabely.
Nikdy neovijejte svitilnu ani pracovni kabel kolem téla. Svafovaci zdroj a kabely
udrZujte co nejdale od téla.

o Pripojte pracovni kabel k obrobku co nejblize svafované oblasti.
VYPARY A PLYNY — Mohou byt zdravi $kodlivé

» Chrarite hlavu pfed vypary

* Pouzivejte vétrani, odsavani v oblasti oblouku nebo oboji, abyste odvedli vypary
a plyny z dychaci zény a z obecné oblasti.

LUKOVE ZARENI - Muze zpusobit poranéni oéi a popaleniny ktze

» Chrarite si oCi a télo. Pouzivejte spravny svarecsky $tit a filtraéni ¢o¢ku a noste
ochranny odév
+ Chrarite kolemjdouci vhodnymi clonami nebo

zavésy HLUK — nadmérny hluk muize poskodit
sluch

Chrarite si sluch PouZzivejte chranie sluchu nebo jinou ochranu sluchu.

POHYBUJICI SE DILY - MGze zptsobit zranéni

» Udrzuijte vSechny dvere, panely a kryty zaviené a bezpecné na misté. Kryty pro
Ucely udrzby a odstrafiovani problému nechte odstranit pouze kvalifikovanym
personalem. Po dokonéeni servisu a pfed nastartovanim motoru namontujte zpét
panely nebo kryty a zaviete dvefe.

+ Pfed montaZzi nebo pfipojenim zafizeni vypnout motor.

« UdrZujte ruce, vlasy, volny odév a nastroje mimo dosah pohyblivych ¢asti.

-6- © ESAB AB 2025



1 BEZPECNOST

V= NEBEZPECi POZARU
&_ » Jiskry (odstfiky) mohou zpUsobit pozar. Zajistéte proto, aby se v blizkosti
nenachazely Zadné hoflavé materialy.
* Nepouzivejte v uzavienych

nadobach. HORKY POVRCH - dily
& se mohou spalit
* Nedotykejte se dilt holymi rukama.

« Pfed zahgjenim praci na zafizeni nechte zafizeni vychladnout.
» PFi manipulaci s horkymi dily pouzivejte vhodné nastroje a/nebo izolované
svarovaci rukavice, abyste zabranili popaleninam.

PORUCHA -V pripadé poruchy pfivolejte odbornou pomoc. CHRANTE SEBE |
OSTATNI!

NOTE!
Elektronické pristroje zlikvidujte v recyklaénim zafizeni!

V souladu s evropskou smérnici 2012/19/ES o odpadnich
elektrickych a elektronickych zafizenich a jeji implementaci v
souladu s narodnimi pravnimi pfedpisy musi byt elektricka a/nebo
elektronicka zafizeni na konci své Zivotnosti zlikvidovana v
recyklaénim zafizeni.

Jako osoba odpovédna za zafizeni odpovidate za ziskani _
informaci o schvalenych sbérnych mistech.

Dalsi informace ziskate u nejbliz8iho prodejce ESAB.

0448 741 001 -7 - © ESAB AB 2025



2 UvoD

2 UVODNI INFORMACE

TRACFINDER WHEEL je autonomni vozik se 4 koly, ktery byl specidlné& navrZzen pro mechanizované
poloautomatické svafovani ve vSech polohach. Kolovy pojezd je navrZen tak, aby zlep$il konzistenci
svar a omyl pfi lidské chybé béhem svarovaciho procesu. '

TRACFINDER WHEEL je kompaktni traktor pohanény baterii, na ktery Ize namontovat svafovaci horak.
Je vybaven pohonem &tyf kol pro dobrou trakci a motorem s vysokym to€ivym momentem pro stabilni
rychlost svafovani. Magnety zabudované do zakladny umoZriuji svafovani ve vSech uhlech.

Hlavni vlastnosti TRACFINDER WHEEL:

* Lehké a odolné.

* Automaticky pohyb.

* Pohon v&ech kol se 2 motorizacemi umozriujicimi kontrolu drahy.

» Diky své magnetické pfitazlivosti se mlze na plechu z uhlikové oceli pohybovat ve
vzpfimené poloze bez pfidrzné kolejnice.

0448 741 001 -8- © ESAB AB 2025



3 TECHNICKE UDAJE

3 TECHNICKE UDAJE

TRACFINDER WHEEL

Rozméry (D x S x V)

365 x 260 x 310

Hmotnost 9-14 kg
Napajeci proud 18 Vdc, 5 Ah
Provozni autonomie pro baterii 5 Ah, 18 V Od 8 do 20 hodin*
Doba nabijeni baterie 5 Ah, 18 V 45 min

Rychlost voziku pro plnou baterii 5 Ah, 18 V

Od 1 do 200 cm/min

Teplota prostredi

-5 °C (23 °F) a 60 °C (140 °F)

Emise hluku (LPA) <70dB (A)
Autonomie dalkového ovladani 8 hodin
Stuperi kryti IP43

* V zavislosti na konfiguraci

3.1 Rozmérovy vykres

0448 741 001

© ESAB AB 2025




4 INSTALACE

4 INSTALACE

A UPOZORNENI!
Tento vyrobek je uréen pro primyslové pouziti. Za pfijeti vhodnych bezpecnostnich opatfeni
odpovida uZivatel.

4.1 Popis rozvoru kol

* Magneticka rukojet’ (1): k magnetizaci ramu, aby mohl fungovat ve svislé, stropni a stropni
poloze.

A UPOZORNENI!
Standardné ma vozik magnetickou pfilnavost k plechu, takze jej Ize pouzit ve vSech
moznych polohach. Pfed zahajenim prace musite otoCit magnetickou rukojet (1).

A UPOZORNENI!
Magneticka pfilnavost do zna¢né miry zavisi na prdméru kol namontovanych na rAmovém
pojezdu. U volitelnych kolecek (& 100) je magneticka pfilnavost zcela ztracena.

* Manipulaéni rukojeti (2 a 3): ergonomicky zveda vozik za ucelem jeho pfesunu.

* Pojistny kolik (4): pro uvolnéni pfepravni rukojeti otacenim.

» Ukotvovaci krouzky (5): ukotvuji pojezd pro pouziti ve svislé, stropni a stropni poloze. Kotvici
krouzky také zajistuji a pohybuji pojezdovym ramenem (6).

UPOZORNENI!
Ve stoupajici, stropni a stropni poloze musite vozik ukotvit pomoci jednoho ze dvou
kotevnich krouzki (5), abyste zabranili padu zafizeni.

* Rameno pojezdu (6): polohuje opérné valecky (8).

» Zajistovaci packy (7): polohuji opérné valecky a zajistuji je na misteé.

* Opérné valecky (8): pro vedeni voziku po trajektorii definované povrchem.

* Snimac konce drahy (9) (volitelny): zastavi pojezd, jakmile koncovy doraz narazi na prekazku.

0448 741 001 -10 - © ESAB AB 2025



4 INSTALACE

4.2 Pripojeni svitilny
- -
AN

)

1) Povolte zavitové Cepy kolem hrdla hofaku.
2) Odstrarite jednu stranu Celisti (2).

3) Vlozte uchyceni nastroje do pojezdu (3).

22

ol
> .

4) Pripojte svitilnu (4) mezi obé Celisti.
5) Utahnéte Srouby zpét na Celisti.

UPOZORNENI!
Celist musi sméFovat dol(, aby byla umoznéna detekce snimagem elektrického
oblouku.

0448 741 001 -11 - © ESAB AB 2025



4 INSTALACE

4.3 Princip vedeni pres dil (pojezd)
/2
) & 3 + (Vs
67 l=—— mp || si °°
| | B :vr"b“
| B 9 b
\ b O, G 9 — /N
711 Al comn 4
P |l
il Dell
5 |8

Zarizeni (1) se navine na plech a pohybuje se uréitym smérem (3) stisknutim dvou médénych

valeckl (7 a 8):

* bud pfimo na svafované plose pro rohové svafovani.
* nebo podél profilu pfipevnéného rovnobézné se svafovanym tésnénim.

Nastaveni polohy opérnych valecku:

zaSroubovanim kotevnich krouzku (4).

(2). Jakmile jsou na misté, zajistéte je zaSroubovanim rukojeti (6).

OdSroubuijte kotevni krouzky (4) a odjistéte voditka (5). Umistéte voditka a zajistéte je na misté

Odsroubuijte rukojeti tak, aby byly opérné valecky (7 a 8) orientovany kolmo k nosnému povrchu

Uginek ,drobného” vedeni se dosahne nastavenim predniho opérného valecku (8) s posunem vigi

zadnimu valec¢ku (7).

0448 741 001 -12 -
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4 INSTALACE

4.4 Princip vedeni kolejnic

o
4
2// |
3 5;
b
5 g
= Led
6

Pojezd (1) je zavéSen na magnetické kolejnici (2) pfipevnéné ke svislému plechu (3). Nastaveni
polohy dvou specifickych valcu (4):

» OdSroubujte kotevni krouzky (5) a odjistéte voditka (6). Umistéte voditka a zajistéte je na misté
zaSroubovanim kotevnich krouzku (5).

4.5 Popis vodicich ramen pro KOLO
TRACFINDER

ikeor = == 23

27 mm
£
£
°o o opE==go © B oo o ° o o o o o °c @U@ ©° ° ’g
oo @ A®o o o ° o . o o ° o o . o ofEE=d. o o s v
. 1470 mm N

Hmotnost a rozméry

Velikost (mm) Délka x Sitka x vySka 1497 x 100 x 21 mm

Hmotnost, kg (Ib) V zavislosti na poc¢tu magnetll | od 3,5 do 4,2 kg

0448 741 001 -13 - © ESAB AB 2025



4 INSTALACE

Hmotnost a rozméry

Hmotnostni limit v pracovni Pro pIné vybaveny podvozek 20 kg

poloze na stropé (kg) (népravy, pfisluSenstvi, svitilna,
postroj)

Max. provozni teplota (°C) Pro standardni kolejnici <70 °C (158 °F)
Pro ,vysokoteplotni“ kolejnici <70°C (158 °F)

Pro standardni kolejnice:
» Teplota povrchu, ktery je v kontaktu s kolejnici, nesmi pfekrocit 70 °C (158 °F).
» Teplota skladovani zafizeni nesmi pfekrocit 70 °C (158 °F).

Pro vysokoteplotni kolejnice:

Aby se zabranilo degradaci magnetickych vlastnosti magnetu, které drzi kolejnice a vozik na misté
bé&hem pouziti, nabizime volitelné ,vysokoteplotni“ magnety pfizplisobené pro pouziti pfi pfedehfivani
nebo fezani.

» Teplota povrchu, ktery je v kontaktu s kolejnici, nesmi pfekrocit 180 °C (356 °F).

» Teplota skladovani zafizeni nesmi pfekrocit 70 °C (158 °F).

4.6 Kli¢ova doporuceni

* Nepouzivejte kolejnici k pfemistovani nebo podpirani jiného vybaveni nez voziki SERVISOUD.
» Netlacte ani netahejte za kolejnici, kdyz je k ni pfipevnén pojezd.

* PrFed pouzitim zkontrolujte teplotu kovového povrchu, na ktery bude kolejnice instalovana.

» Prfed pouzitim zkontrolujte Stitek citlivy na teplo.

UPOZORNENI!
Pokud teplota pfrekrodila prahovou hodnotu pro pouziti, kolejnice se nesmi pouzivat tak, jak je.
Magnety je nutné vyménit a nalepit novy §titek citlivy na teplo.

Heat-sensitive label Heat-sensitive label
65°C to 93°C 160°C to 199°C
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» Pfi manipulaci s kolejnici pouzivejte vhodné ochranné prostfedky (rukavice, bezpe&nostni obuv, pfilbu,
bryle atd.).).

» Pred pouzitim se ujistéte, Ze je cela kolejnice v dobrém stavu (magnety, boky, kolejnice).

» Jakakoli zména nebo pfidani soucasti, které vyrobce nepfedpoklada, mize vyrazné zmeénit
fungovani zafizeni.

* Pokud jsou magnety poskozené, vymérite je (viz East "Instalace baterie” na strané 15).

« Pfi montazZi kolejnic nenarazejte silou na magnety.

» Prfed instalaci kolejnice se ujistéte, Ze jsou magnetické Cepy Cisté.
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4 INSTALACE

4.7 Vlozeni baterie

Vozik je navrZen tak, aby fungoval s 18V lithium-iontovou baterii nebo s volitelnym externim zdrojem
napajeni.

g
A
X

1

1) Pfed vyjmutim z uchyceni (2) vycvaknout akumulator (1) stisknutim odjisStovaciho tlagitka.

UPOZORNENI!
Pred vloZzenim baterie je dulezité drzak dikladné vycistit stlaéenym vzduchem nebo
Cistym hadfikem. Riziko poruchy.

2) Zasunte baterii (1) do drzaku (2) az k pfidrznym sponam.

UPOZORNENI!

V pfipadé, Ze je baterie vadna, musi byt odevzdana do systému tfidéného sbéru v
souladu s pfedpisy dané zemé a evropskou smérnici, aby mohla byt bud
recyklovana, nebo rozebrana za ucelem sniZzeni dopadu na Zivotni prostiedi.

4.8 Nabijeni dalkového ovladace

Dalkovy ovlada¢ je napajen interni baterii. Existuji dva zplsoby nabijeni.

1) Interni baterii dobijte nasledujicim zptisobem:
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4 INSTALACE

* P¥i nepouzivani pomoci nabije¢ky na 230V zasuvce pfipojené k nabijeci pFipojce (1).
« Pfi pouzivani umistéte dalkovy ovladac do nabijeci zakladny na vé&Zi s
dalkovym ovladanim (2).

UPOZORNENI!

Pokud se dalkovy ovlada¢ vypne z duvodu vybité baterie v poloviné cyklu, cyklus
bude pokraCovat. Dalkovy ovladac¢ Ize poté umistit do nabijeci z&dkladny a dokon¢it
cyklus.

NOTE!
Dalkovy ovladag je pfidrzovan v nabijeci zakladné magnety, aby nemohl spadnout.

0448 741 001 -16 - © ESAB AB 2025



5 PROVOZ

5 PROVOZ

UPOZORNENI!
Tento vyrobek je uréen pro primyslové pouziti. Za pfijeti vhodnych bezpecnostnich opatfeni
odpovida uZivatel.

5.1 Pripojeni spoustéce

®)
:

CLO gy

s

1) Pripojte spoustéci kabel k fidicimu portu.

2) Svarovaci oblouk je synchronizovan s pohybem voziku, aktivujte jej stisknutim tlacitka
spusténi cyklu na voziku.

5.2 Pripojeni prislusenstvi
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5 PROVOZ

1) Pfipojte kabel pfisluSenstvi k pfislusnému portu. PouZziva se k pfipojeni pfisluSenstvi (motorizovana
osa, komunikaéni box atd.).

5.3 Pripojeni snimace elektrického oblouku

A

1) Pripojte kabel snimace oblouku k zasuvce.

2) Pohyb voziku je pak synchronizovan s obloukem, zahajte jej zataZzenim za spoust
hofaku.

5.4  Zapnuti a vypnuti voziku

Spusténi voziku

1) Stisknutim tlacitka zafizeni zapnéte. Rozsviti se kontrolky LED a disple;.

Vypnuti voziku

1) Stisknutim a podrzenim tlaCitka spusténi (3 sekundy) pfistroj vypnete. Kontrolky LED a
displej zhasnou.
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6

OVLADACI PANEL

6

OVLADACI PANEL

6.1 Popis standardni véze

10

Baterie (1): napaji pfistroj. Zafizeni je navrzeno pro provoz na 18 V DC (3 A) s lithium-

iontovou baterii (5 Ah/h ve vychozim nastaveni) nebo externim zdrojem napéjeni.

Osvétlené tla¢itko ZAP/VYP (2): pro zapnuti nebo vypnuti pfistroje. Svételna kontrolka signalizuje,
zda je pfistroj zapnuty.

Obrazovka (3): pro konfiguraci a ovladani zafizeni.

Otoc€ny ovladac¢/kliknuti (4): pro navigaci v menu a volbu riznych nastaveni podniku.

Tlacitko spusténi/pozastaveni cyklu (5): pro spusténi nebo pozastaveni cyklu.

Tlacitko zmény sméru (6): pro zménu sméru pohybu voziku.

Smérova svétla (7): pro indikaci sméru voziku. Béhem cyklu blika kontrolka LED.

Zasuvka snimace svételného oblouku (8): pro pfipojeni snimace svételného oblouku,
umisténého u drzaku hofaku. Pohyb voziku je pak synchronizovan s obloukem, ktery je spoustén
pomoci spoustéce horaku.

Port pro prislusenstvi (9): pro pfipojeni pfislusenstvi (jezdec, senzor, lampa atd.).

Port spoustéce horaku (10): pro pfipojeni kabelu ovladani spoustéce k hofaku. Svafovaci oblouk
se pak synchronizuje s pohybem voziku, ktery se spousti tlacitkem spusténi cyklu umisténym na
konzole.
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6 OVLADACI PANEL

6.2 Popis programovatelné véze a dalkového
ovladani

13

.

14
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* Smérové Sipky (1): méni rizna nastaveni zafizeni.
» Obrazovka (2): zobrazuje rizna menu a nastaveni zafizeni.

» Tlacitko zapalovani a zmény smeéru (3): slouzi k zapnuti dalkového ovladani. Na hlavni
strance se kratkym stisknutim otevre stranka oscilace (je-li aktivovana); dlouhym stisknutim se
zméni smér pohybu voziku. Na konfiguraénich strankéach se vrati na pfedchozi stranku.

+ Tlagitko ,,Svétlo“ (4): zapina svétlo umisténé na zadni strané dalkového ovladace.

» Otoény ovladacé/kliknuti (5): umozriuje navigaci v menu a volbu rlznych nastaveni
podniku.

* Nabijeci zasuvka (6): pfipojuje nabijecku pro nabijeni dalkového ovladace.

* Pravy konfigurovatelny spoustéc (7): ve vychozim nastaveni, pro spusténi cyklu (= spusténi cyklu).

* Levy konfigurovatelny spoustéc (8): ve vychozim nastaveni, pro spusténi zkusebniho
cyklu bez pohybu voziku a bez spusténi oblouku (= pfedbézny cyklus).

* Nastroje (9): K nastaveni mechanickych prvkl voziku jsou k dispozici dva imbusové klice.

» Parovani a nabijeci zakladna (10): pro uloZeni, nabijeni a parovani dalkového ovladace.

* Podsvicené tla¢itko ZAP/VYP (11): pro zapinani a vypinani voziku. Svételna kontrolka
signalizuje, zda je zafizeni napajeno.

*  Smérové kontrolky LED (12): kdyZ je dalkovy ovlada¢ vytazeny, obé kontrolky LED ukazuji
smér, kterym se vozik pohybuije.

+ Zasuvka snimace svételného oblouku (13): pro pfipojeni snimace svételného oblouku,
umisténého u drzaku hofaku. Pohyb voziku je pak synchronizovan s obloukem, ktery je spoustén
pomoci spoustéCe hofaku.

« Port pro prislusenstvi (14): pro pfipojeni pfisluSenstvi (jezdec, senzor, lampa atd.).

* Port spousté horaku (15): pro pfipojeni kabelu ovladani spousté k hofaku. Svafovaci oblouk se
pak synchronizuje s pohybem voziku, ktery se spousti tla¢itkem spusténi cyklu umisténym na
konzole.
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6 OVLADACI PANEL

6.3 Popis standardniho rozhrani véze

6.3.1 Hlavni obrazovka

Tato stranka je pFistupna po zapnuti voziku stisknutim tlacitka Start ("Popis standardni véze",
strana 19) umisténého na boku véze.

» Stav voziku (1)
o []: Programovatelny rezim deaktivovan

o [P]: Programovatelny rezim aktivovan

NOTE!
Programovaci rezimy se mohou liSit v zavislosti na modelu voziku.

» Stav nabiti baterie (2)

* Zobrazeni rychlosti svafovani (3), Ize ménit v cyklu:
Vybér poctu desetinnych mist za te¢kou Ize konfigurovat.

» Jednotka rychlosti svarfovani (4).

NOTE!
Ve svislé poloze a pfi ur€ité hmotnosti vozidla se mizZe ujeta vzdalenost liSit od smérnic.

6.3.2 Pristup k informacim o produktu

Tato stranka je pfistupna podrzenim oto€ného ovladace ("Description of the standard tower" (Popis
standardni véze), strana 19) a jeho stisknutim na 2 sekundy, kdyZ se pfi zapnuti voziku zobrazi logo
ESAB.

« Sériové Cislo ESAB (1)

*  Verze voziku (2)

* Verze rozhrani (3)

* Ujeta vzdalenost (4)

+ Citag& podpéti (5): priristek ¢asu od zapnuti zafizeni (v hodinéch).

0448 741 001 -21 - © ESAB AB 2025



6 OVLADACI PANEL

6.3.3 Pristup do nabidky pokrocilych nastaveni

Tato stranka je pFistupna podrZzenim otoéného ovladace ("Popis standardni véze", strana 19) a
poté zapnéte vozik stisknutim tlacitka Start, dokud se nezobrazi ,Password® (Heslo), poté tlaitko uvolnéte.

Fassword

» Zadejte heslo (pomoci oto¢ného ovladace):
o Kilient: 73

Poté kliknéte na otoény ovladac€ pro pfistup do nabidky pokrocilych nastaveni:

EEHQUEEE‘

Jn1it
Factorsr

» Pozadovanou konfiguraci zvolite pomoci oto¢ného ovladace, poté kliknutim pfejdete na vybér.

* Hodnotu zvolite pomoci otoného ovladace, poté kliknutim potvrdte vybér a vratte se na stranku
nabidky.

» Po dokongeni kliknéte na jedno ze dvou tlagitek spusténi/pozastaveni cyklu a tlacitko zmény

vy

sméru ("Popis standardni vézZe", strana 19) pro uloZeni a navrat do zobrazeni hlavniho
rozhrani.

* Dostupna nastaveni:
Redukce 1

PrirGstek: 1
Min: -10000
Max.: 10000

(¢]

o O O

Redukce 2
Prirdstek: 1
Min: -10000
Max.: 10000

O O O O

Redukéni tabulka voziku TRACFINDER WHEEL:
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6 OVLADACI PANEL

Redukce 1 Redukce 2
Verze »TOp na cm* » TOp na cm*“
Kole¢ko @ 75 mm -1398 1398
Kolo @ 100 mm -1048 1048
UPOZORNENI!
Pokud se tato nastaveni zméni (redukce 1 a 2), musi se také zménit maximalni pfipustna
rychlost.

Maximalni rychlost (v cm/min nebo v palcich/min) (rychlost odpovidajici rychlosti ,bez svafovani®):
o Prirdstek: 0,1

o Min.: 0,1
o Max.: 1000,0
Verze Maximalni otaéky motoru
Kole¢ko @ 75 mm Max.: 200,0 (pokud cm/min) / 80,0 (pokud
palce/min)
Kolo @ 100 mm Max.: 266,0 (pokud cm/min) / 104,0 (pokud
palce/min)

Snimac plechu: aktivace nebo deaktivace detekce plechu.

Tato moznost zabranuje pohybu voziku, kdyz jiz neni detekovan magneticky kovovy povrch pod
zakladnou.

Metal sensor

(N

Jazyk:
o Fr=0
o En=1

Jednotka: vybér rdznych jednotek méfeni.

Qi:mf’mn

oy N
.

1in ‘min
- 1nch~<"min

Y
Y

Obnoveni tovarniho nastaveni: obnoveni tovarniho nastaveni softwaru.

Factory reset

CIFF
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6 OVLADACI PANEL

« Kliknutim na jedno ze dvou tlagitek ("Description of the standard tower" (Popis standardni
véze), strana 19) ulozite a vratite se do zobrazeni hlavniho rozhrani.

6.3.4 Naplanovat

vy

Tuto stranku Ize otevfit kliknutim na oto€ny ovladal ("Popis standardni vézZe", strana 19).

Stisknutim oto&ného ovladacde prejdete na stranku ,Programovani® (1). Kliknutim na oto¢ny ovlada& vyberte
rezim programovani.

* Programovani ,ON“ (1): spoustéci kabel musi byt pfipojen ke zdroji napajeni svafovani v rezimu 2
zdvih( (2T).

*  Programovani ,OFF* (2): zdroj svafovaciho proudu je v rezimu 4 zdvih( (4T). Spusténi voziku
muze byt fizeno ruéné svareckou (stisknutim tlacitka ,on®) nebo automaticky detekci oblouku
hofaku (pokud je pfipojen a vybran snimac).

Chcete-li pfepnout z jedné moznosti na druhou, jednoduse otoc¢te oto¢nym ovladacem. Nasledné
potvrdte kliknutim na kolo.

* [P]: Programovatelny rezim aktivovan
* []: Programovatelny rezim deaktivovan

6.3.5 Programovatelny rezim aktivovan ,,ZAP“ [P]

Vybérem programovaciho rezimu ,ON“ ("Programovani”, strana 24).
Otacenim knofliku mazete prochazet riznymi moznostmi nastaveni.

» Doba zpozdéni ovladani svafovani pfed pohybem voziku vpfed béhem definované doby.

Kliknutim na ikonu zménite nasledujici parametr:

* Doba zpozdéni pfed svafovanim (v sekundach): 3,0
o PfFirdstek: 0,1
o Min.: 0,1
o Max.: 3,0
+ Délka svafovani (délka svafovani pfi rychlosti pfednastavené v hlavnim nahledu).

Kliknutim na ikonu zménite nasledujici parametr:
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» Délka svafovani (v cm nebo palcich v zavislosti na zvoleném nastaveni): 5,00
o PrirGstek: 0,0,1/0,1/1 (v zavislosti na zvoleném nastaveni)

o Min.: 0,00
o Max.: 200,00

» Zpétné spaleni (v programovatelném rezimu a na konci délky svarovani se vozik otoci zpét od
definované hodnoty)

Burn Back Burn Back

=l

Kliknutim na ikonu zménite nasledujici parametr:

» Zpétné spalovani (v cm nebo palcich v zavislosti na zvoleném nastaveni): 3,0
o PfirGstek: 0,1
o Min.: 0,0
o Max.: 10,0

Arc burn back (Aktivujte nebo deaktivujte svafovani béhem ,Burn back®).

Arc burn back

B

Arc burn back Arc burn baclk

oM IEE

Kliknutim na ikonu zménite nasledujici parametr:

v v

* o ON = 1: reléovy vystup ,spoustéce” je aktivni béhem navratu krateru.

o OFF = 0: vystup relé ,spoustéce” je béhem navratu krateru neaktivni.

+ Casovaé po svarovani, pokraduje v pohybu voziku dopfedu po definovanou dobu po ukond&eni svafovani.

Kliknutim na ikonu zménite nasledujici parametr:
* o Doba zpozdéni po svafovani (v sekundach): 3,0

o Pfirlstek: 0,1

o Min.: 0,1

o Max.: 3,0
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« Délka bez svafovani (pohyb vpfed bez svafovani pfi maximalni rychlosti (s rampou
zrychleni/zpomaleni)).

Kliknutim na ikonu zménite nésledujici parametr:

Délka bez svafovani (v cm nebo palcich v zavislosti na zvoleném nastaveni): 5,00
PFirastek: 0,0,1 /0,1 /1 (v zavislosti na zvoleném nastaveni)

Min.: 0,00

Max.: 200,00

o

o

o

* Opakovani (poc€et opakovani naprogramovaného cyklu (svafovani/nesvarovani)). Jedine¢nost,
pokud se hodnota rovna 0 = opakovani je nekone¢né, dokud se zafizeni nezastavi stisknutim
Cerveného tlaCitka ("Popis standardni véze", strana 19).

Kliknutim na ikonu zménite nasledujici parametr:
o Znovu nacist

Prirastek: 1

Min.: 0

Max.: 99

O O O

. Cislice:

Digit Digit

o P
0 0

Kliknutim na ikonu zménite nasledujici parametr:

* Pocet desetinnych mist za teCkou na displeji:

o 0=0
o 1=0,0
o 2=0,00
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* Odstranéni cykli:

Kliknutim na ikonu cyklus odstranite.

6.4 Popis rozhrani dalkového ovladaciho panelu

6.4.1 Rozhrani dalkového ovladani pro pokro¢€ilé HMI

Nabidku Ize otevfit kliknutim na volici kole€ko ("Popis programovatelné véze a dalkového oviadani”,
strana 20). Oto¢ny ovladac¢ slouzi k pohybu mezi riznymi ikonami. Nazev nabidky se zobrazuje v
dolni ¢asti obrazovky.

» Zpét (1): vrati vas na predchozi obrazovku.

» Pripady (2): pro vstup do nabidky spravy pfipadu.

» Konfigurace cyklu (3): slouzi k pfistupu ke konfiguraci svafovacich cyklu.

* Reset (4): resetuje jednu nebo vSechny osy na voziku.

» Konfigurace stroje (5): zobrazuje informace o softwaru a vybaveni voziku a pfisluSenstvi.
» Baterie (6 a 7): zobrazuje stav nabiti baterie voziku (6) a dalkového ovladace (7).

+ Signal (8): zobrazuje kvalitu pfijmu signalu vysilaného vézi.

6.4.2 Prepravni prace

Tato stranka je pfistupna vyb&rem ikony ,Ukoly* (1) v menu. Stranka ,Jobs* (Ukoly) se pouziva ke
spravé uloh uloZenim nastaveni souvisejicich s pohyby voziku a pfipojenych os.
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@I
i N

Save

» Otevieno (2): nacte ulohu uloZenou v paméti voziku.

* Ulozit (3): ulozi ulohu odpovidajici vSem nastavenim dostupnym v paméti voziku.

* Odstranit (4): odstrani uloZzenou ulohu z paméti voziku.

» Zavrit (5): zavie pfipad (odstrani nazev aktivniho pfipadu zobrazeny v horni €asti hlavniho nahledu).
* Soubor (6): udéleni pfistupu k podmenu Ulozit ulohu.

6.4.3 Archivace pripadt

Archivované pfipady (resp. pfipady uréené k archivaci) jsou pfistupné pfes ikonu ,Soubor® (1) na
strance ,Pfipady*.

1 . File 4

Archivace umozriuje pfenaset ulohy z jednoho voziku do druhého pomoci dalkového ovladani pro ukladani:

* Import (2): ulozi vSechny ulohy voziku do paméti dalkového ovladani.
» Export (3): zobrazi se, kdyz byla provedena zaloha, a nacte ulohy uloZzené v dalkovém ovladani
do voziku.

UPOZORNENI!
Ulohy, které jsou aktualné v voziku, budou pfepsany.

* Vymazat (4): vymaze ulohy ulozené v dalkovém ovladani.
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6.4.4 Konfigurace cyklu

Tato stranka je pFistupna vybérem ikony ,Konfigurace cyklu“ (1) v nabidce.

1

I

Cycle configuration

9 10

Stranka ,Konfigurace cyklu“ poskytuje pfistup ke konfiguraci svafovacich cyklid za ucCelem
charakterizace forem posuvu, nastaveni souvisejicich s typem zafizeni, konfigurace os pfipojenych k
zafizeni nebo programovani svafovaci sekvence.

Stranka ,Cyklus konfigurace® zobrazuje ikony podle pfipojeného zafizeni. VySe uvedena strana
odpovida voziku vybavenému 3 osami (Y, Z a T) a komunikacni skFifikou pfipojenou ke zdroji
napajeni. Pokud je osa Y odpojena, ikona (6) odpovidajici ose Y zmizi.

V pfipadé zaznamu o pfijmech ( "Pfikazyk pfepravé", strana 27 a"Archivovani zakazek", strana 28)
se v zakazce uloZi vSechna nastaveni v nabidce ,Konfigurace cyklu®.

* Tvar cyklu (2): slouzi k pfistupu k rdznym rezimdm svarfovani a oscilace.

» Nastaveni (3): umozniuje pfistup k obecnym nastavenim cyklu.

* Programovani cyklu (4): slouzi k vytvofeni programu svafovani pomoci riznych nastrojd.

* Smeérova konfigurace (5): slouzi ke konfiguraci, jak se vozik bude pohybovat béhem cyklu.

» Konfigurace pri¢né osy (6): slouzi ke konfiguraci nastaveni pfi¢né osy (osy Y) s oscilaci nebo
bez oscilace.

* Konfigurace vertikalni osy (7): slouzi ke konfiguraci nastaveni vertikalni osy (osa Z) a
servofizeni vysky.

» Konfigurace uhlové osy (8): slouzi ke konfiguraci nastaveni Uhlové osy (osy T) s oscilaci nebo
bez oscilace.

* Nastaveni zdroje napajeni (9): slouzi ke konfiguraci nastaveni zdroje napéjeni (viditelné
pouze v pfipadé&, Ze je pfipojen komunikacni box).

» Limity (10): slouzi k nastaveni limitG pro rizna nastaveni.

6.4.5 Tvary cykli

Tato stranka je pfistupna vybérem ikony , Tvar cyklu® (1) na strance ,Nastaveni cyklu®.
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Config cycle EHH -

+ Pfimka (2): Svafovaci rezim pro vytvareni jednodilnych svar(i bez oscilaci.

Nasledujici rezimy oscilace jsou k dispozici, pokud je vozik vybaven alespori jednim elektrickym
jezdcem Y nebo oscilatorem kyvadla T. Pokud jsou obé& osy propojeny, zvolte, kterou osou (osami)
chcete oscilovat.

» Oscilace v trojuhelnikovych krocich (3): prvni synchronizovany oscilaéni rezim. Vozik se
pohybuje, kdyZ je osa kmitani prekfizena. Pokud je nastaven Casovy limit, vozik se b&hem
oscilace zastavi na nastavenou dobu v nastaveném koncovém bodé.

« Ctvercova oscilace (4): druhy synchronizovany oscilaéni rezim. Pojezd se b&hem &asového
limitu pohybuje dopfedu. BEhem kfiZeni se vozik nepohybuje dopfedu.

* Oscilace lichobéznikovych stupinG (5): zakladni oscilaéni rezim. Zametani neni
synchronizovano s pohybem ramového pojezdu, ktery zUstava konstantni.

* Plazma (6): tento rezim umoznfuje plazmové fezani pomoci spoustéciho kabelu pfipojeného
mezi pfipojenim véZe a zdrojem plazmy.

6.4.6 Svarovani

Tato stranka je pfistupna po vybéru formulafe cyklu ("Formulare cykli", strana 29). Na hlavni strance
zménite stranky, abyste ziskali pfistup k zobrazeni ,Svafovani®.
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Tfi rlzné stranky v zavislosti na zvoleném typu svarovani: ,trojuhelnikovy krok“ (12), ,étvercovy krok*
(16) nebo ,trapézovy nastupni schidek® (17). V riznych zobrazenich se méni pouze schéma svarovani.

* Schéma svarovani (12), (16) nebo (17): pro zobrazeni typu probihajiciho svafovani.

* Smér pohybu voziku (8): pro zobrazeni sméru, ve kterém se vozik pohybuje, znazornéného
trojuhelnikem. Zelené Sipky posouvaji stfed oscilace svafovaciho hofaku.

* Oranzové Sipky (9): pro Upravu oranZového prvku kolem diagramu svafovani (15): zvySuje nebo
shizuje rychlost oscilatoru.

« Cervené sipky (10): pro Gpravu erveného prvku kolem diagramu svafovani (13): zvy$uje nebo
snizuje amplitudu oscilace.

*  Modré Sipky (7): zména modrého prvku kolem diagramu svarovani (14): zvednuti nebo spusténi
svarovaciho hofaku.
Poloha jezdce je indikovana, pokud byl proveden pocatek osy (viz"Vedeni os (ruc¢ni rezim)",
strana 42)

» Zelené Sipky (6): ovlada zelené Sipky kolem diagramu procesu stroje (3): posouva stfed oscilace
svafovaciho hofaku.
Poloha jezdce je indikovana, pokud byl proveden pocatek osy (viz"Vedeni os (ruc¢ni rezim)",
strana 42). Smér pohybu sani.

» VS (11): zobrazuje rychlost svarovani.

* F (5): zobrazuje oscila¢ni frekvenci (v poctu uder( za minutu). PFi pfipojeném zdroji napajeni se
tyto informace jiZ nezobrazuji. Misto toho se zobrazi nastaveni svaru.

* Rychlost (4): méni rychlost pohybu voziku.

« Casovaé (zpozdéni) (1): pro tpravu levého &asového limitu (v zavislosti na sméru, ve kterém
se vozik pohybuje).
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+ Casovaé (zpozdéni) (2): pro Upravu spravného asového limitu (v zavislosti na sméru, ve
kterém se vozik pohybuje).

NOTE!
Standardné je viditelny pouze jeden €asovac a je stejny pro obé strany. Chcete-li mit oba
Casovace, povolte v nastavenich ,Dvojitou dobu prodlevy* (viz "Nastaveni”, strana 32)

6.4.7 Plazmové rezani
Pfi pouziti plazmového fezani Ize pouzit specificky cyklus pro zjednoduseni provozu, protoze vychozi
vyska neni stejna jako vySka fezu.

Horak se naplni v kontaktu s plechem a zvedne se do urcité vySky pro spusténi (1), poté se oblouk
spusti a po urc€itou dobu se posune do této vysky (1). Poté klesne zpét do vysky seceni (1).

" 2

30cm/mn

@ LS

Pokud provadite fez srazenim hrany, mizete zvolit srazeni hrany v ¢asti , Typ fezu“ (1). To znamen3,
Ze v zavislosti na uhlu bude spoustéci a sekaci vySka niZsi.

NOTE!
Pfi sraZeni hran je také mozné ponechat v reZimu pfimého fezu a pfimo vybrat vySky, které
chcete oznadit.

Tato stranka je pFistupna po vybéru moznosti ,Plazma*“ (viz "Konfigurace cyklu", strana 29). Na

hlavni strance musite zménit stranky, abyste ziskali pfistup k obrazovce ,Plasma cut® (Plazmové

fezani).

Tato stradnka ma stejny vizualni vzhled, a tudiz stejny popis jako stranka ,Svafovani“ bez nastaveni oscilace,
viz ¢ast "Svarovani'na strané 30.

6.4.8 Nastaveni

Tato stranka je pfistupna vybérem ikony ,Settings® (Nastaveni) (1) na strance ,Cycle setup® (Nastaveni
cyklu).
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Stranka ,Nastaveni“ umoziuje pfFistup k obecnym nastavenim cyklu.

* Doba pred svarovanim (2): slouzi ke zpozdéni svafovani ve vztahu k pojezdu na spojitém

svaru bez oscilace.

+ Uhel osy (2): slouzi k vytvoreni virtualni reference pro posuvy. Pohyb a oscilace budou v ramci
uvedeného uhlu (Uhel mezi -90° a 90°).
» Limity povoleny (2): povoleni aktivace uzivatelskych limita.

» Dvojita doba setrvani (3): aktivuje moznost nezavislé Upravy pravé a levé doby

setrvani.

NOTE!

U jednoduchého ¢asového limitu se zobrazi pouze informace o zbyvajicim ¢asovém
zpozdéni 1,0 s. Pri dvojitém ¢asovém limitu se zobrazi informace 1,0 s asové zpozdéni

vlevo a vpravo.

* Procesni nastaveni (3): dalSi zpGsob konfigurace oscilacniho svafovani.

NOTE!

Parametr je aktivni, kdyZ je pole pod textem Cerné; parametr je neaktivni, kdyZ je pole bilé.
Parametr ,procesni nastaveni“ je neaktivni a parametr ,aktivni limity“ je aktivni.

6.4.9 Naplanovat

Tato stranka je pfistupna vybérem ikony ,Programovani cyklu® (1) na strance ,Nastaveni cyklu®.

0448 741 001

-33-

© ESAB AB 2025



6 OVLADACI PANEL

Config cycle 8 - E““ o\

Cycle programming Add

Programovaci modul je vyvinut na principu programovani v krocich (max. 16 krok(). Chcete-li zahajit
programovani, musite pfidat prvni krok stisknutim tlacitka + (2) pro vybér funkce prvniho cyklu. Cyklus
se odstrani pomoci tlacitka Odstranit vSe (3). Napfiklad nize uvedené poradi odpovida:

* Pohyb 100 mm, bez svafovani, pfi pfeddefinované rychlosti posuvu (nelze zménit v cyklu) (4).

* 1 sekunda zpozdéni pfed svafovanim (5).

*  Pohyb 50 mm s hofakem €. 1 pfi rychlosti definované ,ukolem*” (v pfipadé potfeby mlze uzivatel
zménit v cyklu) (6).

1— R 5o 2—

mm)

Cyklus se sklada z po sobé jdoucich fazi odpovidajicich prfeddefinované funkci. Kazdy zvoleny stupen
vyzaduje nastaveni popsana v tomto odstavci.

* Posun (1): sané se pohybuji po definované délce (2) definovanou rychlosti (3) s obloukem nebo
bez oblouku (4).
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NOTE!
Pokud je aktivovano svafovani, rychlost voziku je pevna a nelze ji b€hem cyklu upravovat.
Chcete-li ji zménit béhem cyklu, vyberte funkci ,Svafovani*.

ST
SR e N

Time delay R
e O 3

« Casové zpozdéni (1): vozik se zastavi na nastavenou dobu b&hem tohoto kroku (2) pfi aktivaci
nebo deaktivaci svarfovani (3).

Weld
@ e

Funkce svafovani se pouziva k nastaveni délky svafovaciho paprsku, ktery ma byt vyroben vybranym
hofakem (vychozi hofak n°1).

« Svar 1 (1): Vozik se pohybuje po definované délce (2) se zapalenym svafovacim obloukem pro hofak €.
1(4).

+ Rychlost (3): Lze zvolit moznost ,No change“ (Zadna zména), v takovém pFipadé Ize rychlost
upravit pomoci oto¢ného ovladace. Pokud je nastavena urcitd hodnota, tato rychlost bude
automaticky nastavena na zacatku svarovani, ale Ize ji pozdéji zmeénit.

NOTE!
Spoustéci kabel musi byt pfipojen.

Pokud je vozik vybaven dvéma spoustécimi pfipojkami na vézi, je mozné rozlisit aktivaci obou horaka.
»ovarovani 1 pro levou zasuvku, ,Svarfovani 2“ pro pravou zasuvku nebo ,Svafovani 1+2“ pro obé
soucasné.

DalSi konfigurace Ize zvolit, pokud je se zafizenim spojena druha svitilna a je pfipojena druhym
spoustécim kabelem:

» Svafovani 2: vozik se pohybuje po definované délce (2) se sviticim svafovacim obloukem pro
hofak &. 2 Kabel spoustéCe musi byt pfipojen pro hofak €. 2 Toto je pro pferudované svafovani
stfidavé s montazi dvou hofaka.
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« Svarovani 1 + 2: vozik se pohybuje po definované délce (2) se zapalenym svafovacim
obloukem pro hofaky n°1 a n°2. U hofaku €. 1 a €. 2 musi byt pfipojen spoustéci kabel.

K osam pfipojenym k zafizeni je mozné pfidat dal8i funkce a opakovat cyklus.

*  Smycka (1): konec programového kroku, ktery aktivuje funkci opakovani. Staci nastavit pocet
opakovani cyklu. Pokud je hodnota 0, smycka je nekone¢na, dokud neni cyklus dobrovolné
zastaven.

NOTE!
Ve vychozim nastaveni cyklus kon&i na konci posledni faze, pokud neni aktivni zpétna vazba.

* PosunY (2): hofak se pohybuje po definované délce (2a) podél linearni osy Y, definovanou
rychlosti (2b), se svafovacim obloukem (2c) nebo bez né,j.

* Posun Z (3): hofak se pohybuje podél linearni osy Z, po nastavené délce, nastavenou rychlosti a s
obloukem nebo bez néj.

* Posun T (4): hofak se pohybuje podél uhlové osy T, pod nastavenym uhlem, rychlosti a s
obloukem nebo bez né;.

Program Ize upravit odstranénim nebo vloZenim kroku do cyklu. Vyberte fazi cyklu a poté vyberte
ikony v dolni ¢asti stranky.

* Odstranit (1): zvoleny krok.

» Pridat pred (2): vybrany krok ma novou funkci. Pak staci nastavit nastaveni pro tuto fazi a teprve
poté se vratit na stranku pro vytvoreni cyklu.

« Pridat za (3): vybrany krok novou funkci. Poté je nutné nastavit nastaveni pro tuto fazi, nez se
vratite na stranku pro vytvoreni cyklu.
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6.4.10 Konfigurace sméru pojezdu

Tato stranka je pFistupna vybérem ikony ,,Smér konfigurace® (1) na strance ,,Cyklus konfigurace®.

@ 12

Config cycle EH“ A Config direction EHH AN
Remote control
U
o )
O > <
Config direction Config direction
Config direction E:H: N Config direction EHH N
Centering Y
)
o
o Remote control S
Remote control Config direction

NOTE!
Pfed spusténim cyklu musi byt pouZit alespor jeden pocCatek osy Y.

» Dalkové ovladani (2): slouzi k vybéru rezimu ovladani posuvu u voziku vybaveného 2 motory:

» Dalkové ovladani (3) - vychozi hodnota: slouzi ke korekci drahy pojezdu voziku pomoci
dalkového ovladani.

* Vystiedéni Y (3) - volitelné ,,Voditko bez kolejnice®: slouzi ke korekci drahy pojezdu voziku.
Skutecna poloha svitiiny musi byt deklarovana uvedenim polohy svitilny.

NOTE!

Vystfedéni Y umoZziuje korekci drahy voziku pomoci nastaveni polohy nastroje obsluhou na
dalkovém ovladani. Obsluha upravuje pouze polohu osy Y a vozik automaticky sleduje spoj
a udrzuje konstantni rychlost svafovani.

S aktivovanym rezimem ,Vodici systém vystfedény na osu Y* je mozné vytvofit nasledujici
bez instalace kolejnice:

o sledovani linearniho nebo nelinearniho spoje (s polomérem zakfiveni vétSim nez 1 metr),
o Sledovani spoje v poloze stropni listy, kompenzace prokluzu zpisobeného gravitaci.

+ Offset hofaku Y (4): vzdalenost mezi okrajem zakladny voziku a stfedem nastroje podél osy Y
(kolmo ke sméru pohybu voziku).

* Posunuti horaku X (4): vzdalenost mezi sttedem zé&kladny voziku a stfedem nastroje podél
osy X (smér pohybu voziku).

* X - osa obracena (2): umozriuje obraceni sméru pohybovych pfikazd osy pohybu voziku
(osa X). Ve standardnim rezimu je smér pohybu voziku takovy, jak je zobrazen na rozhrani.
Reverzace je uzite€na, kdyZz je ramovy pojezd ve stropni poloze.

0448 741 001 -37 - © ESAB AB 2025



6 OVLADACI PANEL

6.4.11 Nastaveni osy

Tyto stranky jsou pfistupné vyb&rem ikony ,Transverse Axis Config“ (Konfigurace pfi¢né osy) (1) pro
zobrazeni stranky Y Config“ (Konfigurace Y), ikony ,Vertical Axis Config“ (Konfigurace vertikalni osy)
(3) pro zobrazeni stranky ,Z Config“ (Konfigurace Z) a ikony ,Angular Axis Config“ (Konfigurace
Uhlové osy) (6) pro zobrazeni stranky , T Config“ (Konfigurace T) (identicka se strankou ,Y Config*) ze
stranky ,Cycle Config“ (Konfigurace cyklu).

@ 12/ ©

Config cycle EHH R\ ¥ 1 Config cycle
6Weavmg
> <
o o
Y |
Config transverse axis Config vertical axis
Config Z EHH N Config Z EHH N Config cycle EHH N
m:
®
\/
A
)
X

» Oscilace Y (2) / Oscilace T: aktivuje nebo deaktivuje linearni oscilaci Y nebo oscilaci
kyvadla T.
o Pokud je aktivovano: nastaveni oscilace Ize upravit.

o Pokud je deaktivovano: osa je povazovana za elektricky jezdec a Ize upravit pouze jeji
polohu.

NOTE!
Deaktivujte nepouZitou oscilaci pro zjednodueni MMI.

Aktivace je mozna, pokud je pfitomen jezdec Y a kyvadlovy oscilator T. Pokud je k dispozici
pouze jedna osa, je automaticky aktivni pfi vybéru tvaru oscilace.

* OsaY obracena (2), osa Z obracena (4) nebo osa T obracena: obraci smér pohybu osy. Ve
standardnim rezimu jsou vlevo a vpravo pro osy Y a T definovany podle sméru, ve kterém se
vozik pohybuje dovnitf. U osy Z se Sipkou nahoru uchyceni zveda a Sipkou dolt se uchyceni
spousti.

NOTE!
Zobrazi se pouze v pripadé, ze je pfipojen elektricky linearni jezdec.

» Stredni krok (2): pfirustek na impulz. Jeden impulz ji posune o 0,1 mm.

* Krok polohy (4): pfirastek na impulz. Jeden impulz ji posune o 0,1 mm.

» SOC (Stick-Out Control) (4): slouzi k aktivaci nebo deaktivaci servoovladani osy Z. V TIG se
piSe AVC.

« Cilova hodnota (5): vybér cilové hodnoty servofizeni. Pokud je hodnota 0, cilova hodnota se
nastavi automaticky méfenim na zacatku oblouku. Pokud je hodnota vétSi nez 0, jednéa se o
nastaveni cilové hodnoty.
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* Asv. Typ (5): vybér typu servopohonu.
Krok: Stisknutim tlacitek nahoru a doll na posuvniku Z béhem svafovani mohou uzivatelé zménit
cilovou hodnotu o 1 A (nebo 0,1 V v TIG).
Jog: Stisknutim tlacitek nahoru a dol{i na jezdci Z béhem svafovani mohou uzivatelé pfimo zménit
polohu jezdce Z, coz bude nova cilova hodnota.

+ Cas pred ACQ (5): slouzi k definovani ¢asu (v sekundach) pred spusténim servopohonu Z.
Odpovida pfedplynéni a stabilizaci elektrického oblouku.

Nastaveni se zobrazi jako zaskrtavaci policka. Pokud je zobrazena Cerna tecka, je nastaveni aktivni.

NOTE!
Dal3i nastaveni servopohonu a konfigurace komunika&niho boxu jsou pfistupné ve skrytych
nabidkach.

.

* 7

B®
b 30cm/mn
R

“ 30em/mn VS=9,3cm/mn
L) &
L&

« 100 (1): Cilova hodnota.
* 0 (2): Hodnota odectena v realném Case. Proménna ,Zobrazit data pfimo* musi byt zaskrtnuta ve
skrytém menu.

NOTE!
Pokud pouzivate pfimy prichod, hodnota v ¢ervené barvé je skute¢na hodnota. Pokud
priichod osciluje, hodnota se zpriméruje za urcité obdobi a poté se zobrazi.

6.4.12 Limity

Tato stranka je pfistupna vybérem ikony ,Limity“ (1) na strance ,Nastaveni cyklu®.

NOTE!
Tato stranka je uzite€na pro zachovani rozsahu DMOS.

Aby byly limity aktivni a aby bylo viditelné logo limit, musi byt zaSkrtnuto poli¢ko na karté
nastaveni.
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Config cycle EHH N Limites ,“H N

aMax
= 4——
F
Limits EH“ N Average speed E:H: N
5 Weaving Width
-60.0 to 60.0
Weaning ith

* Pramérna rychlost (2): slouzi k vybéru minimalni (9) a maximalni (10) hodnoty rychlosti
pohybu nastavitelné obsluhou.

* Doba setrvani L (3) a Doba setrvani R (4): slouzi k vybéru minimalni a maximalni hodnoty pro
Casové zpozdeéni vlevo (L) a vpravo (R), kdyz jsou aktivovany oscilace a dvojité Casové
zpozdeéni.

+ Sitka tkani (5): slouZi k vybé&ru minimalini (9) a maximalini (10) hodnoty amplitudy oscilace.

* Rychlost Y (6) a Sirka kyvadla (7): s pfipojenym komunikaénim boxem muzete zvolit
minimalni a maximalni hodnotu pro vase nastaveni svafovani (neni mozné u vSech zdrojl
napajeni).

* Cilova hodnota (8): s pfipojenym komunikaénim boxem nebo analogovym boxem, pokud je
zaSkrtnuta funkce slaving, slouzi k vyb&ru minima a maxima pro cilovou hodnotu servopohonu.

6.4.13 Vynulovani

Tato stranka je pfistupna vybérem ikony ,Pavod” (1) v nabidce.

Toto menu slouzi k resetovani vSech os (2) nebo jedné osy (3, 4 a 5) na voziku do vychozi polohy.

Na konci resetovani se linearni oscilator Y (3) a kyvadlo T (5) vystfedi do stfedu své drahy. Elektricky
jezdec Z (4) se vrati do pfedchozi polohy, aby se omezilo nebezpedi kolize.
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6 OVLADACI PANEL

30cm/mn

VS=9,3cm/mn F=20cp/mn

Po resetovani osy se vedle pfislusné Sipky na svafovacim displeji (1) zobrazi hodnota polohy pro
pohyb osy v milimetrech.

6.4.14 Konfigurace stroje

Tato stranka je pfistupna vybérem ikony ,Konfigurace stroje“ (1) v nabidce.

— @0

Machine configuration

5 — ST

Remote controller

S/IN
Version

Tractor
SN
Version
Distance
Use
Position

957 100 000
V2.13R20

SD53594967295
V2.13R15
29.04m

0.68h

0.0mm

np

T-axis
S/IN 959 000 026
Version V2.00R5
Z-axis
SM 958 000 332
Version V2.00RS
Y-axis
SN 958 000 232

Version V2.00R5
Power source

S/N 801 100 015
Version  V2.04R7

4 g Sheet Metal Saf
(@]

Sheet Metal Safety

Stranka nastaveni (2) slouzi k pfistupu k funkci ,Bezpecnost plechu® (4), ktera detekuje pfitomnost
plechu pod vozikem, aby mohl byt zmagnetizovan.

Na informacni strance (5) se na konci zobrazuje sériové €islo a verze kazdé komponenty instalované

na pojezdu (5).

NOTE!

Zacatek Cisla verze (pfed pismenem R) mezi vozikem a dalkovym ovladatem musi byt
identicky, aby byl kompatibilni; pokud se zobrazi zprava o nekompatibilit€, musite aktualizovat
vozik i dalkovy ovladac&. Patfi mezi né: V2.01R1 a V2.01R4 jsou dvé kompatibilni verze.

Na této strance (5) se také zobrazuje ujeta vzdalenost a doba pouzivani voziku.
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6 OVLADACI PANEL

6.4.15 Vedeni os (ru€ni rezim)

Tato stranka je pFistupna stisknutim tlaCitka na dalkovém ovladani.

30cm/mn
VS§=30.0cm/mn F=20cp/mn

* Schéma procesu stroje (1): zobrazuje vozik.

* Smér pohybu voziku (5): pro zobrazeni sméru, ve kterém se vozik pohybuje, znazornéného
trojuhelnikem.

* Oranzové Sipky (4): ovlada oranzové Sipky kolem vyvojového diagramu procesu stroje (2):
pohybuje vozikem dopfedu nebo dozadu.

« Cervené sipky (3): aktivuje Servené Sipky kolem vyvojového diagramu procesu stroje (8):
pohybuje vozikem doleva nebo doprava.

* Modré Sipky (6): slouzi k ovladani modrych Sipek kolem diagramu procesu stroje (10): zveda
nebo spousti nastroj pomoci elektrického linearniho jezdce Z.

» Zelené Sipky (7): ovlada zelené Sipky kolem vyvojového diagramu procesu stroje (9): vysouva
nebo zasouva nastroj pomoci elektrického linearniho jezdce Y.

Ovladaci stranka pro polohovani voziku a os bez svarovani.

Tento vyvojovy diagram také ukazuje, které pfisludenstvi je pfipojeno a rozpoznano vozikem.

Kdyz jsou k voziku pfipojena tfi pfislusenstvi a vozik je ovladan pomoci dvoutlagitkového
vicesmérového dalkového ovladani, musite pfepinat mezi strankami pomoci tlacitka pro stfidave
ovladani polohy linearniho oscilatoru Y a oscilatoru T pomoci barevnych Sipek.
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a 12/

10

Pendulum oscillator

Linear axis

30cm/mn

“

Pendulum oscillator

2iil S
e O 82
‘ .Us Us
A 10.0 N

30em/mn 30cm/mn
VS=9,3cm/mn F=20cp/mn V§=30.0cm/mn F=20cp/mn

+ Schéma procesu stroje (1): zobrazuje vozik.

* Smér pohybu voziku (5): pro zobrazeni sméru, ve kterém se vozik pohybuje, znazornéného
trojuhelnikem.

* Oranzové Sipky (4): ovlada oranzové Sipky kolem vyvojového diagramu procesu stroje (2):
pohybuje vozikem dopfedu nebo dozadu.

« Cervené sipky (3): aktivuje Servené Sipky kolem vyvojového diagramu procesu stroje (8):
pohybuje vozikem doleva nebo doprava.

* Modré Sipky (6): slouzi k ovladani modrych Sipek kolem diagramu procesu stroje (10): zveda
nebo spousti nastroj pomoci elektrického linearniho jezdce Z.

+ Zelené Sipky (7): ovlada zelené Sipky kolem vyvojového diagramu procesu stroje (9): vysouva
nebo zasouva nastroj pomoci elektrického linearniho jezdce Y.

+ Zelené Sipky (11): ovlada zelené Sipky kolem vyvojového diagramu procesu stroje (12): fidi
nastroj pomoci elektrického kyvadla T.

6.4.16 Uzivatelskeé role

Tato funkce zpfistupnuje stranky konfigurace cyklu pouze ur€itym osobam a umoziiuje pouze
operatoriim (uzivatellm, ktefi nejsou pfihlaseni) pfistup k otevfeni Ulohy (1), resetovani (2), zaznamu
drahy (3) a informacim o voziku (4). Tuto funkci Ize zapnout nebo vypnout v nabidce pokrocilé
konfigurace voziku (viz "Pokrocila konfigurace voziku", strana 46).

V zalozce ,Pfipady” (1) mlzete pouze otevfit (5) nebo zavfit (6). Archivy nelze ukladat, mazat ani k
nim pfistupovat.
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2 3
: = TR
1—E 5
= np
4— 6 ——

Pro pfistup ke zbytku kliknéte na znak. Zobrazi se Ciselna klavesnice, poté zadejte kdd ,esa“ a
potvrdte. Tim se pfepnete do rezimu ,Supervisor*.

esal
[a][bl[<][d][e](f][g][h][i][i]

(K[ n]ol[pla ][
nngp iwlxllelalslclo
BEEOnNENDD
2 folPlelR]s|T[u/v]wix]
viz/olx2I3] 5]
Camoe. B

Chcete-li se vratit do pfedchoziho rezimu, kliknéte na znak.

Supervisor

NOTE!
Pokud se vozik nebo dalkové ovladani zapne nebo vypne, systém se automaticky prepne do

reZzimu obsluhy.
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6.5 Spusténi, sparovani a vypnuti dalkového
ovladace

6.5.1 Spusténi a vypnuti

Spusténi dalkového ovladani

1) Stisknutim a podrzenim tlacitka spusténi (1) zapnéte dalkové ovladani.

Vypnuti dalkového ovladani

1) Pokud je vozik vypnuty, dalkovy ovladac s nim jiz nemize komunikovat. Po uplynuti
Cekaci doby se dalkové ovladani automaticky vypne.

NOTE!
Muzete jej vynutit sou¢asnym stisknutim dvou tlacitek (1) a (3).

A UPOZORNENI!
Pokud se stroj stane nestabilnim, Ize jej pomoci dalkového ovladani vynutit, aby se zastavil.

A UPOZORNENI!
Pokud béhem cyklu vypnete dalkové ovladani, cyklus se zastavi. M{izete také vypnout
dalkové ovladani a nechat vozik zapnuty, coz vybije baterii voziku.

Vzdy zkontrolujte kontrolku LED na tlacitku napajeni voziku (1).

6.5.2 Sparovani dalkového ovladace

Tento postup provadéjte pouze pfi prvnim pouziti dalkového ovladace spole¢né s vozikem, pfi pouziti
nového dalkového ovladace nebo nového voziku nebo pfi pouziti dalkového ovladace z jiného voziku.

1) Jakmile se obrazovka po spusténi dalkového ovladace rozsviti, stisknéte dvé horni Sipky
(viz €ast "Spusténi a vypnuti” na strané 45) pro spusténi automatického parovani.
s vozikem.

2) Dalkovy ovlada¢ umistéte na zakladnu voziku a sparujte je;.
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3) Poté bude dalkovy ovladag pfi kazdém zapnuti pfimo sparovan se svym vozikem.

NOTE!
E’érova’nl’ dalkového ovladace prepiSe posledni parovani dalkového ovladace.
Zadna data se neztrati, protoze vSechna data jsou uloZena ve voziku.

6.5.3 Nastaveni tlacitek

2 — |nactive

N Cycle |
4 —— Cycle {(confirm)

5 — Oscillation test

6 —— Advance test

7 —— Complete test

8 — Output 2

1) Pro pfistup do tohoto menu stisknéte a podrzte tla¢itko, které chcete nastavit, po dobu alespon 5 sekund

(1).

6.6

Neaktivni (2): deaktivuje tlacitko.

Cyklus (3): spusténi cyklu.

Cyklus (potvrzeni) (4): spusténi cyklu dvojim stisknutim (b&hem 2
sekund). Doporucuje se pfi pfipojovani svitilny k voziku pomoci spoustéciho
kabelu.

Oscilacni test (5): spusti pouze oscilaci, bez pohybu voziku a bez rozsviceni
elektrického oblouku (pokud je aktivovan).

Test posuvu (6): spusti pouze posuv voziku, bez oscilace a bez rozsviceni
oblouku. Napfiklad pro testovani programovani cyklu.

Kompletni test (7): spusti posuv a oscilaci bez oblouku.

Vystup 2 (8): simuluje druhy vystup (specificky pfipad).

Pokrocila konfigurace podvozku

Nabidka rozSifené konfigurace voziku je pfistupna pfi spusténi pro konfiguraci specialnich nastaveni
voziku.

Pristup do nabidky hesel
» Pfi spousténi dalkového ovladale stisknéte a podrzte 2 dolni Sipky (1), kdyZ se na obrazovce
zobrazi obrazek s logem, vozikem a sériovym Cislem.

* Zadejte heslo: esa
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RC outputs

RC buttons RC update

RC battery RC language

RC outputs Bot wheel diameter
RC update ll.‘ Bot config

RC language Bot material config.
Bot wheel diameter Bot inputs

Bot config Bot outputs

Bot material config. Renumbering

Bot inputs Net config (gen+mba)
Bot outputs ASZ config

Tlacitka RC

Nabidka testu tlacitek dalkového ovladani: slouzi ke kontrole, zda je tlacitko zablokované (Cerny
krouzek) nebo zda nereaguje (krouzek odpovidajici stisknutému tlacitku se nerozsviti). Nabidku
opustite sou€¢asnym stisknutim 2 Sipek dold na hornich kfizovych tlacitkach.
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Baterie RC

RC battery

4032mV
24°C
CHRG_OK

Zobrazeni informaci o baterii dalkového ovladani. Vystup RC

Testuje vystupy dalkového ovladani.

Aktualizovat RC

: Ul 1] ]
Service TR Network [y 1]
UPDATE

DIRECT-d4-HP M477 Laser

ClickShare-1871776501
UPDATE network WIFI_INVITES

HP-Print-69-Color Laserjet
[ Yes JI ] Back

Vstupte do tohoto menu pro aktualizaci dalkového ovladage. Uplné pokyny k aktualizaci softwaru
naleznete v ¢asti "Aktualizace softwaru"na strané 52.
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Jazyk RC

Francgais
Deutsch
Espanol
Italiano
Nederlands
Dansk
Svenska
Suomi
Norsk
Portugués

Vybira jazyk servisni nabidky. Priimér kola

Bot config

O e A

& e
English
Deutsch
Espanol
Italiano
Nederlands
Dansk
Svenska
Suomi
Norsk
Portugués

W] A

L D

Wheel diameter

75mm

* Moznosti (1): aktivace nebo deaktivace nékolika funkci. To umoznuje vycistit displej odstranénim
funkci, které nejsou povazovany za uzite¢né. Také je mozné pouzivat funkce ,Limity“ a ,Uzivatelé®,
které nejsou standardné k dispozici.

+ Systém jednotek (2): volba mezi metrickymi (metrickymi) a imperidlnimi (palcovymi) jednotkami.

» Jednotka rychlosti (3): vybér prirtstku rychlosti.

oV metrickych jednotkach: volba 0,1 nebo 1 cm/min.
oV imperialnich jednotkach: volba 0,05, 0,1 nebo 1 palce/min.

* Polohovaci jednotka (4): vybér pfesnosti zpétné vazby polohy nosie (zobrazuje se na strance

oscilace POM).

o V metrikach: pouze 0,1.
oV imperialnich jednotkach: volba 0,005 nebo 0,01 palce.
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Konfigurace materialu botu

EHTHEY RHTHRY RHHHRY
1— 32—
2— 4— 3b——
3— 5——

4b ——

* Potrebny pocatek (1): vyzaduje pGvodni pfipojeni pfi spusténi a blokuje spusténi cyklu, pokud neni
provedeno.

* Inv. Dvojité tempo (2): zmeéni polohu dvou ¢asovacu na displeji oscilace na dvojnasobné ¢asové
zpozdeéni.

* OsaY (3)aosaZ(4): Zpétna osa Y (3) a zpétna osa Z (4) jsou uzitecné, pokud se sané
pouzivaji ve specifickych konfiguracich, kde nejsou namontovany na voziku. Diky tomu je mGzete
vlozit zpét ve spravné poloze, pokud byly namontovany vzhdru nohama.

Chcete-li to zkontrolovat, zruste zaSkrtnuti poli¢ek ,Reverse axis Y a ,Reverse axis Z* v této
nabidce a v nabidce a poté zkontrolujte, zda se stisknutim tlaitek pohybu posuvy pohybuiji
spravnym smérem.

* Y orig - (3b) a Z orig - (4b): slouzi k obraceni sméru plvodniho pfipojeni. To je uzitecné,
pokud hrozi, Ze se jezdec zastavi v urcitém sméru.

UPOZORNENI!
Obraceni poc¢atku v ose z mGze pfinést hofak na obrobek, pokud je pfili§ blizko.

« Zdroj napajeni (5): zadkrtnéte nebo zruste zaskrtnuti "Inv. posuvu vodi¢e" (5a) zméni smér
posuvu vodiCe pfi stisknuti pfislusnych tlacitek na dalkovém ovladani (3).

Bot vstup

il ]
WEB DI s N
Arc sensor O
Front stop ©
Back stop ©
Front induc &
Back induc ©
Bat 13500
ODO Time 242
0oDO X1 16536
0DO X2
QDo Y 19535
0oDOZ 0
oDoT 0
Clock 53165
PosX1 -25544
PosX2 )
PosY 0
PosZ 0
PosT 0
CodeurE 0

Zobrazeni informaci o stavu voziku a vstupu.
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Vystup z botu

Outputs test E H“ N

Relay 1
Relay 2
Back

Testuje vystupy sani.

Precislovani
T 959 000 026 z
Y 958 000 048 ik
Back M4
Back

Znovu pfifadi motorizovanou osu. Osa mUliZze byt nastavena pro pohyb Y (levy/pravy pohyb na voziku
umisténém naplocho) nebo Z (vertikalni).

Viz sériové Cislo na stitku osy. Konfigurace sité (gen

+ mba)

@
o N

4 . Power source

1—— B
2—— 6——
3— 7—

Tyto stranky slouzi ke konfiguraci komunika¢niho boxu, ktery se pouziva, kdyz je pfipojen zdroj
napajeni nebo vhodna externi osa.

Zadeijte typ zdroje napajeni (4), poté IP adresy: komunika¢niho boxu (1), masky podsité (2), brany (3)
a zdroje napajeni (5).

Pokud mate konfigurovatelnou externi osu, zadejte jeji typ (6) a IP adresu (7).
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ASZ config

-
L

i— 5——
2—— 6——
3I— 7T—

Tento parametr je pfistupny pouze tehdy, kdyz je aktivni servopohon.
Tato nastaveni se pouzivaji k definovani konfigurace servosystému.

» Zdrojova data (1): slouzi k definovani zdroje, ze kterého jsou ziskavany informace pro fizeni:
o AVC: pokud data pochéazeji z analogového boxu.
o COM A: pokud data pochazeji z komunikacniho boxu se zdrojem napajeni MIG (servo v

ampérech).

o COM V: pokud data pochazeji z komunikacniho boxu se zdrojem napajeni TIG (servo ve voltech).
o XLR: v sou€asné dobé se nepouziva.

* Max. data Ana. (2): udava maximalni hodnotu analogového napéti vraceného zdrojem
napajeni.
Tato hodnota je uzite€na pouze pfi pfipojeni k analogovému boxu pro obnoveni signalu.

* Max. zadana hodnota (3): udava hodnotu skute¢ného napéti odpovidajici maximalnimu
analogovému napéti odeslanému zdrojem napéjeni.
Tato hodnota je uzite€na pouze pfi pfipojeni k analogovému boxu pro obnoveni signalu.

+ Ciselna data (4): zaskrtnéte, pokud se pouziva TIG (COM A nebo analogovy box s TIG).

* Zobrazit data (5): zobrazuje hodnotu proménné servopohonu nac&tenou pod cilovou hodnotou na
domovské strance v realném C&ase. PFi oscilaci se tato hodnota zobrazuje na konci obdobi a
odpovida priiméru. Tato data jsou zobrazena ¢ervené.

* Tlacitko Zpét (6): v rezimu ,krokového“ servopohonu se pouziva k obraceni sméru zmeény cilové
hodnoty.

* Reverzni regulace (7): Neprovadét kontrolu pfi regulaci proudem (MIG-MAG). Zkontrolujte
pfi regulaci s napétim (TIG / plazma).

6.7 Aktualizace softwaru

6.7.1 Aktualizace traktoru

1) Vypnéte traktor.

v

» Stisknéte tlacitko pro vypnuti traktoru (viz "Popis standardni véze'na strané
19) na standardnim traktoru.

» Stisknéte tlacitko pro vypnuti traktoru (viz "Popis programovatelné véze a dalkového
ovladani" na strané 20) na pokrocilém traktoru.

2) Nastavte mobilni hotspot nakonfigurovany jako:
* Néazev sité: AKTUALIZACE
+ Vase heslo: BOOT_BOT

3) Ujistéte se, Ze je systém aktivni. BEhem spousténi stisknéte a podrzte tladitko
napajeni. Pokradujte v pfidrzovani, dokud neza¢nou blikat svétla na véZi nebo
jednoduchém rozhrani.

» U standardnich traktoru viz "Popis standardni véze'na strané 19.
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* U pokrocilych traktoru viz "Popis programovatelné véze a dalkového oviadani"na
strané 20.

4) Pockejte, dokud svétla nepfestanou blikat.

5) Na informacéni obrazovce zkontrolujte, zda byla aktualizovana verze softwaru traktoru.

6.7.2 Aktualizace dalkového ovladani

1) P¥i spousténi dalkového ovladace stisknéte a podrzte 2 dolni Sipky (1), kdyz se na
obrazovce zobrazi obrazek s logem, vozikem a sériovym Cislem.

2) Zadejte heslo ,esa"“.

Password

L ]
B o<][dl[e][F][g][h][F1[3]
(k][ [mi[n][e][p][al[r|[s][t]
[ullv]wlx][y][z][a]&][<]iD]
[EI[F ]G]0 K] [MIN]
[ollPJ[QlR|[s][T[u]v]wi[x]
¥z][o][1] .E@@I
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3) V menu zvolte ,Aktualizace RC*.

Service

RC outputs

RC language

Bot wheel diameter
Bot config

Bot material config.
Bot inputs

Bot outputs
Renumbering

Net config (gen+mba)
ASZ config

4) Aktualizovat sit’:

+ Pokud je dalkovy ovlada¢ pfipojen k hotspotu, stisknéte ,YES*.
» Pokud dalkovy ovlada¢ neni pfipojen, stisknéte ,NO*.

Service

UPDATE network

[_ves ]| )

» Pokud byl mobilni hotspot nakonfigurovan podle kroku 1, Ize ho zvolit pfimo bez
nutnosti zadani hesla.

» Pokud neni k dispozici Zadny mobilni hotspot, Ize zvolit mistni sit WLAN. V tomto
pfipadé musi byt heslo WiFi zadano pfes rozhrani HMI.

Wl TTT}
Network ST

DIRECT-d4-HP M477 Laser
ClickShare-1871776501
WIFI_INVITES
HP-Print-69-Color Laserjet
Back

5) Kdyz se dalkovy ovladac pfipoji k siti, aktualizace se spusti automaticky.
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6) Zkontrolujte nabidku Informace, abyste se uijistili, ze byla aktualizovana verze softwaru.

] |
ST
Remote controller

SN 957 100 000
Version V2.13R20

Tractor
S/N SD53594967295
Version V2.13R15
Distance 29.04m
Use 0.68 h
Position  0.0mm

6.7.3 Aktualizace prislusenstvi (komunikacni box, osy atd.).

1) Chcete-li aktualizovat pfisluSenstvi, postupujte stejnym zplsobem jako pfi aktualizaci
voziku. BEéhem aktualizace se ujistéte, Ze je pfisluSenstvi pfipojeno k portu pfislusenstvi.

2) Po dokoné&eni aktualizace zkontrolujte informacni obrazovku v HMI a potvrdte, ze
byla aktualizovana verze softwaru.

T-axis
SN 959 000 026
Version V2.00R5
Z-axis
S/N 958 000 332
Version V2.00R5
Y-axis
S/N 958 000 232

Version V2.00R5

Power source
SN 801 100 015
version V2.,04R7
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7 UDRZBA

UPOZORNENI!
Nebezpeci poruchy nebo nehody.

Neprovadéjte Zadné zmény nebo Upravy svitilny, které nejsou popsany v této pfiru€ce nebo
vyslovné schvaleny spolecnosti ESAB.

A UPOZORNENI!
Opravy a prace na elektroinstalaci musi provadét autorizovany servisni technik spole¢nosti
ESAB. Pouzivejte pouze originalni nahradni dily a dily podléhajici opotfebeni ESAB.

NOTE!
Odstrarite odstfiky ze svafovani a pravidelné Cistéte magnety dalkového ovladani.

NOTE!
Pravidelné Cistéte vnéjSi Cast voziku a sefizovaci soucasti. Pfed kazdym vlozenim baterie
drzak vydistéte.

7.1 Pravidelna udrzba

Po kazdych 100 hodinach pouzivani

» Vycistéte vozik a provedte sefizeni soucasti
* Vycistéte hnaci kola

«  Cisténi spodniho krytu pojizdné zakladny

+ Cisténi opérnych valegkl

Po kazdych 500 hodinach pouzivani

« Cisténi a mazani hnaciho Ustroji kol

* Nastaveni napnuti hnaciho fetézu

» Zkontrolujte opotifebeni pohyblivych dilll a vymérite dily, které vykazuji nadmérné opotrebeni
* Opatrné nastfikejte suchy vzduch na obvodové desky a zkontrolujte pfipojeni

* Kontrola pfitaZlivosti magnetu
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7 UDRZBA

7.2 Pokyny k udrzbé a vyméné kolejnic

A UPOZORNENI!
Povinné pouzivani ochrannych bryli (nebezpedi odletujicich strel).

A UPOZORNENI!
Povinné pouzivani ochrannych rukavic (nebezpedci rozdrceni pfi manipulaci se zafizenim).

A UPOZORNENI!
V pfipadé vysokoteplotni kolejnice pfed manipulaci pockejte, az kolejnice zcela vychladne
(riziko popalent).

1) Ocistéte kolejnici, abyste se uijistili, Ze je zbavena kovového prachu a Casti.
2) VysSroubujte Srouby (1) a vyjméte magnet (2).
3) Vyménte magnet (2).

NOTE!

U vysokoteplotni kolejnice vymérite magnet za vysokoteplotni verzi (s krytkou
nebo bez ni — v zavislosti na jeji poloze na kolejnici).

4) PFi vyméné magnetu (2) zaSroubujte Srouby (1) zpét.

5) Pokud je nutné vymeénit vice magnetu, postup opakuijte.
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7 UDRZBA

7.3 Vymeéna kladek

1
:
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Vozik je vybaven dvéma valecCky (1), které spocivaji na prvku a umoznuji pfesnou drahu. Pro kazdy

valec (1):

1) VySroubujte Srouby (2) a odstrarite nasledujici:

a) Sroub (2),

b) podlozka (3),

c) vale¢ek (1),

d) distanéni vliozka (4),
e) podlozka (5).

2) P¥i zpétné montazi postupujte v opaéném poradi.
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8 ODSTRANOVANiI PROBLEMU

8

ODSTRANOVANIi PROBLEMU

Provedte tyto kontroly a prohlidky pfed odeslanim k autorizovanému servisnimu technikovi.

Typ zavady

Pravdépodobna pfic¢ina chyby

Odstranéni chyby

Dalkovy ovlada¢ se nezapina

Baterie dalkového ovladani je
vybita

Nabijte nebo vymérnite baterii
dalkového ovladani

Osa chybi na obrazovce

Osa je nespravné pfipojena
nebo je vadny kabel. Nespravna
konfigurace osy.

Znovu pfipojte osu k volnému
portu pfisluSenstvi nebo vymérite
kabel.

Dalkovy ovladag se nesparuje.

Dalkové ovladani neni pfifazeno
k pravému pojezdu.

Zkontrolujte, zda sériové Cislo
zobrazené na vyhledavaci listé
dalkového ovladace odpovida
Cislu uvedenému na
informacnim Stitku ramového
pojezdu.

Detektor elektrického oblouku
nefunguje.

Celist drzaku nastroje je
namontovana dozadu.

R&dné namontujte uchyceni
nastroje.

Chybovy kéd dalkového
ovladani

Reseni

Varovani koncového spinace
pojezdu

Pokud je na voziku koncovy spinac: porucha se zobrazi, kdyz je

koncovy spinac aktivni.

Indikator vybité baterie

Nabijte nebo vymérnite baterii voziku.

Upozornéni na zastaveni nosice
(Y nebo Z)

Chyba se zobrazi, kdyz je osa (Y nebo Z) na koncovém dorazu
nebo kdyz néco blokuje jeji pohyb.

Alarm zastaveni osy T

Chyba se zobrazi, kdyZ je osa T na koncovém dorazu nebo kdyz

néco blokuje jeji pohyb.

Systémova chyba (X)

Kontaktujte poprodejni podporu a nahlaste €islo chyby X

Chyba pfipojeni dalkového
ovladani

Pokud byl vozik nakonfigurovan s moznosti ¢asového limitu (cyklus
prerusen pfi ztraté pfipojeni voziku/dalkového ovladani): porucha
se zobrazi pfi ztraté dalkového ovladani.

Nekompatibilita verzi

Chyba se zobrazi, pokud nejsou verze softwaru kompatibilni:
» vozik/dalkové ovladani (stfidavé s chybou pfipojeni

dalkového ovladani).

» osal/dalkové ovladani (stfidavé s chybou osy ,X*).

Chybi chyba osy (Y, Z nebo T)

Chyba se zobrazi, kdyz je osa (Y, Z nebo T) béhem cyklu

odpojena.

Porucha motoru (1 nebo 2)
voziku

Chyba se zobrazi, pokud je motor posuvu pfili§ utazen nebo pokud
vozik nedosahne své rychlosti posuvu
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9 OBJEDNAVANI NAHRADNICH DILU

9 OBJEDNAVANiI NAHRADNICH DiLU

UPOZORNENI!
Opravy a prace na elektroinstalaci musi provadét autorizovany servisni technik spole€nosti
ESAB. Pouzivejte pouze originalni nahradni dily a dily podléhajici opotfebeni ESAB.

Mech MIG Wheel Carriage jsou navrzeny a testovany v souladu s mezinarodnimi a evropskymi
normami ISO 12 100,60204-1, EN IEC 60 974-1, EN IEC 60 974-5, EN IEC 60 974-10. Zap.

po dokoné&eni servisnich nebo opravarenskych praci je odpovédnosti osoby provadéjici prace zajistit,
aby vyrobek stéle splfioval poZzadavky vySe uvedené normy.

viz ESAB.com. Pfi objednavani uvedte typ vyrobku, sériové &islo, oznaceni a &islo ndhradniho dilu
podle seznamu nahradnich dild. To usnadnuje expedici a zajistuje spravnou dodavku.
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PRILOHA

PRILOHA

OBJEDNACI KODY

Objednavkové gislo

Vysvétleni symboll

A000 101 097

TRACFINDER WHEEL Standardni bali¢ek

A000 101 098

TRACFINDER WHEEL Advanced Bali¢ek

A000 101 217

TRACFINDER WHEEL Advanced+ Bali¢ek

Technicka dokumentace je k dispozici na internetové adrese: www.esab.com
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PRILOHA

Volitelna vybava

0464 752 434

Spojovaci konzola — motorizovana osa

0464 752 435

Vodici lidta horizontalni polohy flexibilniho trac

0464 752 439

Vyvazovac¢ bfemene 10-14 kg

)

0464 752 450

Kompletni dlouhé pojezdové rameno 400 mm

0464 752 451

Kompletni extra dlouhé pojezdové rameno 750 mm

0464 752 461

Kompletni sada 4 velkych plastovych kolecek D 100
mm

0464 752 538

Komunikaéni box (Modbus)

0464 752 540

Velky ruéni kluzny prvek D 100 mm
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PRILOHA

0464 752 552

Vysokoteplotni drzak hofaku (max. 250 °C)

0464 752 555

Dlouhé rameno L 400 mm

0464 752 556

Extra dlouhé rameno L 700 mm

0464 752 560

Uhlové rameno pro montaZ svitiiny (+/- 45°)

0464 752 588

Propojovaci kabel napajeciho zdroje L = 600 mm

0464 752 591

Sada ryhovanych hlinikovych kole¢ek @ 75 mm

0464 752 606

Uhlovy drzak baterky kompletni pro MIG-MAG

0464 752 608

Spojovaci deska — motorizovana osa Y — ruc¢ni osa Z

0464 752 610

Propojovaci kabel napajeni L = 750 mm
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